INSTITUTO POLITECNICO NACIONAL

SECRETARIA ACADEMICA
DIRECCION DE EDUCACION SUPERIOR

PROGRAMA SINTETICO

: _ UNIDAD PROFESIONAL INTERDISCIPLINARIA DE INGENIERIA Y CIENCIAS
U T e eans SOCIALES Y ADMINISTRATIVAS

PROGRAMA ACADEMICO: Ingenieria en Informatica ]

UNIDAD DE APRENDIZAJE: Automatizacién con Microcontroladores NIVEL: |V PERIODO: i

PROPOSITO DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE:

wiDOS Ay
Oc:,\}’ 1-;::'%-6'7{}’{,.
Automatiza sistemas en una organizacion a partir de las caracteristicas de los microcontroladore i%% 2
CONTENIDOS: Sy
. Microcontroladores | SECRETARIA
1. Ser:ales de Ent.rada y Sall_da DE EDUCACION PUBLICA
1. Senales de Salida y Voltaje INSTITUTO POLITECNICO NACIONAL
V. Sistemas Automatizados y los Microcontroladores DIRECCION

: , DE EDUCACION SUPFRIOR
ORIENTACION DIDACTICA:

La presente unidad de aprendizaje se abordard empleando la estrategia de Aprendizaje Orientado a Proyectos
(POL). Los métodos en los que el docente se apoyara seran: inductivo, deductivo, intuitivo, analitico, logico,
intuitivo, sintético y trabajo mixto; el alumno empleara las técnicas: indagacion documental, organizadores graficos
(diagramas de flujo, diagramas de Venn, mapas de Carnot, tablas de verdad, mapeo de procesos cuadros
comparativos, diagrama de proceso, cuadros de doble entrada y circuitos), soluciéon de problemas y ejercicios,
demostracién, exposicion, reporte y realizacion de practica.

EVALUACION Y ACREDITACION:

Bajo el esquema de portafolio de evidencias conformado por evaluaciones diagnostica, formativa y sumativa,
autoevaluacion, coevaluacién o heteroevaluacién, con apoyo de rubricas.

Esta unidad de aprendizaje puede acreditarse antes de iniciar el curso por evaluacion de saberes previamente
adquiridos, bajo los criterios determinados por la Academia. Ademas se puede acreditar en otras Unidades
Académicas del Instituto o en una Institucion educativa externa al IPN, ya sea nacional o extranjera que tenga
celebrado convenio académico con el Instituto, adicionalmente tiene la opcién de acreditarla en otra modalidad no
escolarizada o mixta.
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INTENCION EDUCATIVA

El egresado de Ingenieria en informatica sera competente en automatizar sistemas con microcontroladores que
contribuyan en la implementacion de sistemas embebidos de calidad mundial.

Desarrolla las siguientes competencias transversales: comunicacién asertiva, oral y escrita, solucion de problemas,
toma de decisiones, gestion de la informacién, indagacion, planificacion y gestion del tiempo, de analisis y sintesis,
conocimiento de una segunda lengua, negociacién, compromiso ético, trabajo en equipo, critica y autocritica,
relaciones interpersonales, reconocimiento de la diversidad y multiculturalidad, automotivacion, autoestima,
autoconfianza. tolerancia a la frustracion, preocupacion por la calidad, motivacion de logro, iniciativa y espiritu
emprendedor, creatividad, trabajar de forma auténoma, liderazgo, sensibilidad por temas medioambientales,

gestion de proyectos y gestion por objetivos.

Esta unidad de aprendizaje se relaciona horizontalmente con: Sistemas Embebidos; y verticalmente con:
Dispositivos Programables, Sistemas Operativos, y Redes y Conectividad, Arquitectura y Organizacion de las |
Computadoras, Adquisicion de Datos y Disefio de Interfaces

PROPOSITO DE LA UNIDAD DE APRENDIZAJE

Automatiza sistemas en una organizacién a partir de las caracteristicas de los microcontroladores.
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